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Predstaveni projektu

Vyzkumny projekt TP01010056/60934 Uplatnéni zarizeni pro
mereni nerovnosti vozovek.

Zpusoby méreni lokalnich nerovnosti povrchu, nejen pricnych:
- kontaktni reseni - lat a klinek, planograf

- bezkontaktni reseni - profilometr na auté (rychlost jizdy, kontinualné)
- laser. skener (3D)
- prenosny ram s autom. pojezdem (staticky)

Zpusoby méreni makrotextury povrchu:
- kontaktni reseni - skl. kulicky (MTD)

- bezkontaktni reseni - profilometr na auté (rychlost jizdy, kontinualné)
- prenosny ram s autom. pojezdem (staticky)
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Prenosny ram s automatickym pojezdem

Podstata zarizeni

Zarizeni slouzi k mereni lokalnich nerovnosti a makrotextury povrchu
(parametr MPD) a k overovani parametru merenych pomoci vozidla.

Meéreni je provadeno pomoci laserového
senzoru LIMAB RoadRun 32, ktery pomoci
principu vysilani laseroveho paprsku na
povrch vozovky a nasledném snimani
odrazeného svétla meri texturu na draze o
délce 2 metry.
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Vysledkem je zaznam textury povrchu, ze
kterého se nasledne provadi vypocet
prislusného parametru.
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Prenosny ram s automatickym pojezdem

Zakladni popis

- hlinikovy ram osazeny na cCtyrech nohach zajistujici stabilitu

- automaticky pojezd zajisten pomoci motoru, ktery uvadi do
pohybu remen (linearni pojezd)

- laserovy senzor je upevnén na posuvném voziku a posouvan bud’
ve smeru tam, nebo zpet

- napajeni zarizeni je zajisténo pomoci baterii nebo primym
zapojenim do elektrickeé sitée
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Prenosny ram s automatickym pojezdem

Prenosny ram pri mereni na zkusebnim useku na letisti Pacov-Kamen




Prenosny ram s automatickym pojezdem
Méreni textury

- vyhodnocovaci délka = 2 m

- Rychlost = 100 mm/s

- krok mereni = 0,5 mm

- rozliseni = 0,05 mm (vertikal)

- Rozsah méreni = 200 - 400

e
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Sber dat je zajistéen pomoci
programu LIMAB RRConfig
nainstalovaném na pripojeném
notebooku

Detail osazeni laserového senzoru .
(laboratorni méreni vyvrtu 300 mm) °
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Prenosny ram s automatickym pojezdem
Méreni textury
Vystupem mereni je textovy soubor (.txt) zaznamenavajici namérené

Date/Time: 22.05.10 13:56

vysky po jednotlivych krocich. L s waw

2 13:56:47:949 99.98 mm

3 13:56:47:949 99.91 mm

4 13:56:47:949 99.92 mm

5 13:56:47:949 98.94 mm

4 4 6 13:56:47:949 98.89 mm

Pro vykresleni textury a vyhodnoceni ) nabe wuw
3 13:56:47:958 99.86 mm

9 13:56:47:950 99.98 mm

s A4 p4 Vs 4 18 13:56:47:951 99.88 mm
nerovnosti slouzi volne pristupn T
12 13:56:47:952 98.93 mm

7 . 13 13:56:47:952 99.382 mm

14 13:56:47:954 99.85 mm

program ProVAL (pro vykresleni je o
16 13:56:47:964 98.86 mm

v Vv v 7 v 7 17 13:56:47:970 99.85 mm

18 13:56:47:975 99.74 mm

rovnez mozne vyuzit program Excel) ol
20 13:56:47:985 99.73 mm

21 13:56:47:991 98.76 mm

22 13:56:47:995 98.78 mm

23 13:56:47:998 98.79 mm

4 4 v /7 24 13:56:43:807 98.77 mm

Pro vypocet parametru MPD slouzi 5 pmaen man
26 13:56:48:817 98.71 mm

27 13:56:48:822 98.88 mm

)4 Vs 4 4 4 28 13:56:48:027 99.74 mm

VO ne rlstu n O na Sa n V 29 13:56:48:029 99.78 mm
3e 13:56:48:837 99.30 mm

31 13:56:48:042 98.73 mm

32 13:56:48:845 98.72 mm

p rog ral I lu at 33 13:56:48:049 99.68 mm
34 13:56:48:858 99.87 mm

35 13:56:43:064 99.68 mm

36 13:56:48:869 98.62 mm

37 13:56:48:874 98.65 mm

38 13:56:48:875 98.72 mm

39 13:56:48:881 99.66 mm

48 13:56:43:090 99.67 mm

a1 13:56:48:895 98.47 mm

42 13:56:48:897 98.59 mm

V4 / V4 43 13:56:48:103 98.67 mm

Vystupni textovy soubor i :zsn zs:

y p y 45 13:56:48:115 98.51 mm

46 13:56:48:121 98.62 mm

47 13:56:48:126 98.59 mm
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Pfrenosny ram s automatlckym pojezdem
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Prenosny ram s automatickym pojezdem

Overovaci deska

Pro potreby overovani funkcnosti laseroveho senzoru a
automatického pOJezdu byIa vyrobena deska se zarezy 0 ruznych

hloubkach
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Prenosny ram s automatickym pojezdem
Priklad méreni

Meéreni textury na referencnim povrchu na letisti Pacov-Kamen

l 02 H0510_Pacow_2MX_d-bet - Pozndambkovy blok

Soubor  Uprawy Forrat  Zobrezeni  Migovida
Fm-dur.'r.: FowdRun Sy=tem 32

Serial Mo: 1B226

Data unit: 1/188mm

Date /Time: 22,8519 13:58
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Prenosny ram s automatickym pojezdem
Priklad mereni

Mereni textury na referencnlm povrchu
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Prenosny ram s automatickym pojezdem
Priklad mereni
Meéreni textury na referencnim

2

povrchu
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Dekuji vam za pozornost.

Ing. Josef Stryk, Ph.D., Ing. Ondrej Machel
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