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PARAMETRICKA DIAGNOSTIKA VOZOVEK

Pri pouziti mobilniho mapovaciho sytému




C3D
PLOSNA GRAFICKA ANALYZA NEROVNOSTI VOZOVEK

Uréovani proménlivych parametrd z mracna bodu na matematickém
modelu povrchu vozovky
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD

Kontrolované geometrické parametry vozovek komunikaci

 Poloha a Sifka vozovky
* VVysSky a sklony povrchu
» Nerovnosti povrchu

Kontroly novostaveb (rekonstrukci)
rozsah a parametry kontrol dany smluvnimi podminkami
prevzeti stavby + kontrola pred koncem zarucni doby

Kontroly komunikaci v provozu

rozsah, Cetnost a parametry kontrol stanoveny provoznimi a
technickymi predpisy

« Standardni metody mé&feni rovinnosti podle CSN 73 6175

* PloSného vyhodnoceni z mraéna bodu



Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD
Porizani dat = laserové skenovani
Pozadavky na zarizeni, charakter a kvalitu dat

* vysoka relativni pfesnost bodu mra¢na na vozovce

* vysoka hustota bodu

* vhodna poloha skeneru

« kvalitni inercialni jednotka

 polohové georeferencované mrac¢no bodu

 dostatecne presné urceni absolutnich vysek

* minimalizace zakrytych a znecCistenych mist na vozovce

Na relativni geometrickou presnost bodu ma pozitivni viiv i méreni
dvojici skenert na vozidle a jejich osazeni Sikmo ke sméru jizdy vcetné
vySKy nad vozovkou.



Analyzy nerovnosti povrchu vozovek

Souradnicove ustavené bodové mracno

C3I

Bodové mracno bez uprav:
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD
Plosna analyza na DVMIT
Automaticky generované vystupy rovinnosti vozovky

» podélné nerovnosti podle mezinarodniho indexu IRI ,
» podélné nerovnosti pomoci simulace méfeni 4 m lati

» pficné nerovnosti pomoci simulace méfeni 2 m lati

* hloubky vody W ve vyjetych kolejich a kumulace vody
* pricné sklony

* relativni mistni nerovnosti (nezavislé na sméru) s

e stinovany DMT povrchu
* nerovnosti s dlouhou referencni lati (hrb i propad)



Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD

Plosna analyza na DVMIT
DalsSi mozné vystupy

* VVystupy pro projekcni Cinnost
(presnost zavisi na dokalibraci geodeticky mérenymi vliicovacimi body
— Ize i dodatecné bez signalizace VB pred skenovanim)

* model povrchu vozovky
 podélny profil vozovkou
* pficné profily vozovkou
* vrstevnicovy plan

* V\yhodnoceni zmén v pfechodovych oblastech mostu

» Koeficient IRl na zvoleném podélném profilu



Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD

Plosna analyza na DNIT

Model povrchu vozovky v internetove aplikaci (OpenLayers)

A § Base Layer

© Ortofoto CUZK

& Overlays
DMT
M Index nerovnosti R=20cm

) M Index nerovnosti R=100cm

M Koeficient IRI
M Pficné nerovnosti - lat’ 2m
M Podélné nerovnosti - lat 4m




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD
Plosna analyza na DMT

Podélné nerovnosti podle mezinarodniho indexu IRI

PODELNE NEROVNOSTI podle mezinardniho indexu IRI [m/km]

425 6.30 1000.00 [m/km]




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD
Plosna analyza na DMT

Podélné nerovnosti (simulace méreni 4 m Iatl)

PODELNE NEROVNOSTI - simulace méreni 4 m lati [m]
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek

Plosna analyza na DMT

Pricné nerovnosti (simulace meéreni 2 m lati)

PRICNE NEROVNOSTI - simulace méfeni 2 m lati [m]
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD
Plosna analyza na DMT

Relativni mistni nerovnosti (R=1m)

INDIKACE RELATIVNi MiSTNi NEROVNOSTI (R=1m)
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Plodna interpretace relativnich nerovnosti vzhledem referenénimu okoli o poloméru 1m. | Relativni nerovnosti (oblast R=1m
Pouzita barevna hypsometrie s plynulymi pfechody. Indikuje nerovnosti nezavisle na sméru. ] | | ]

Relativni mistni mikronerovnosti
(R=0.2m)




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD
Plosna analyza na DMT

Analyza lokality riiznymi zptlsoby

A
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek — L=

Plosna analyza na DNIT
Stinované prevysené modely




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD

Plosna analyza na DNIT
Stinované prevysené modely




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD
Homunikace pred opravou

‘ Stinovany
prevySeny DMT




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GR'D
Analyza spar na CE vozovce
Stinovany prevyseny DMT

Relativni
nerovnosti




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek

Geornetrie vozoviy stanice WIM
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD

Analyza kumulace vody na vozovce




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD
UKAZIKY ANALYZ

-

s o )

VRSTEVNICE a ODTOK VODY:
Interval 5 cm

SKLONY VOZOVKY [%]

0.00 0.35 0.70 1.00 2.00 10.00 15.00 20.00 %




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek quD
Altzrnativnl analyzy na DMIT

Porovnani povrchu vozovky s referencni plochou

/ /
Y= 467400 Y= 467360




Analyzy nerovnosti povrchu vozovek

Alternativnl analyzy na profilu
Podélny profil s vyhodnocenim koeficientu IRI
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Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GaiD
Vystupy
GRAFIKA
* vrstvena grafika v internetové aplikaci
 soufadnicové ustavené bitmapy (podklad pro CAD, GIS)
« WMS (WMTS) servery

- klasickeé tiskoveé vystupy

Kombinace grafickych a Ciselnych vystupu
* SHP

* GeoTiff

* LandXml

* DXF



Analyzy nerovnosti povrchu vozovek GRiD

Snrnukl hlavnich znakt rmetody

* ucelena technologie otevrena rozvoji

* meéreni bez omezeni provozu

* moznost sledovani zmen na vozovce v Case

 vyuzitelnost pro projekcni ucely (mozné dodateCné zpresneni)
« plosna informace komplexni analyza vozovky vice parametry
* popis a zdokumentovani poruch vozovky

* matematické reseni zavislé predevsim na vstupnich datech

e rozvijejici se technologie zajistuji stale zvysujici presnost

referencovana data v pfesnost DTM CR

» kalibrovana zarizeni pro mereni IR
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